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Empfohlener Studienplan im Rahmen des Programms „Studium Flexibel“ 
	

 
Empfehlung für eine Dehnung der 

ersten beiden Studiensemester von 2 auf 4 Semester 
für den Studiengang Robotik 

 

Fach Reguläres 
Semester 

Empfohlenes 
Semester ECTS Anmerkungen 

Lernstrategien und 
Einführung in die Robotik 1 1 5  

Mathematische 
Grundlagen 1 1 5  

Analysis 1 1 3 5  

Analysis 2 2 4 5  

Elektrotechnik 1 1 3 5  

Elektrotechnik 2 2 4 5  
Prozedurale 
Programmierung  1 1 5  

Objektorientierte 
Programmierung  2 2 5  

Physik 1 – Mechanik 1 3 5  

Physik 2 – Schwingungen 
und Wellen 2 4 5  

Grundlagen der  
Robotik  2 2 5  

Digitaltechnik 2 2 5  

     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


