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' Tracking von Robotern

Motivation

Eine aktuelle Herausforderung in der Forschung ist der Entwurf und die
Programmierung von Multirobotersystemen. Wesentliches Ziel dabei ist,
dass die Roboter kooperieren und sich gegenseitig unterstitzen, um ein
vorgegebenes Ziel zu erreichen. Die Entwicklung solcher
Systeme erfordert die Realisierung komplexer Verhalten
inklusive Kooperationsstrategien. Neben der Umsetzung
der Verhalten in Software ist insbesondere das Testen
der Roboter und die Analyse der Kooperation im
Roboterverbund eine teilweise noch ungel6ste
Herausforderung. Eine Moglichkeit, das
Roboterverhalten zu studieren, ist die l |
Verfolgung aller Roboter im Videobild. ﬁ‘!‘é
Hierflr wird die Szene per Video-
kamera gefilmt und ein Videoserver %
Videotracking bei
Multi-Roboter-Experimenten

Video(GigE)
————————
zum
Video-
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extrahiert aus dem Bild die Position
aller Roboter in Echtzeit (Tracking).

Bei Bedarf werden zusatzlich Roboter-
statusdaten zu den Bildern gespeichert.
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Aufgabe

Ziel ist die Implementierung eines Trackingalgorithmus, der in der Lage ist,
alle Roboter im Videobild zu identifizieren und die Positionsdaten mit
Roboter-ID und Zeitstempel zu speichern. Fir die Bildaufnahme kommt eine
hochauflésende Kamera mit GigE-Vision-Interface zum Einsatz. Die Bildaus-
wertung soll mit einem aktuellen PC erfolgen, wobei die Softwarebibliothek
OpenCV zum Einsatz kommen kann. Eine Identifikation der Roboter im Bild
kann beispielsweise liber Farbmarker oder spezielle Muster, die auf den
Robotern aufgebracht werden, erfolgen. Im Rahmen der Arbeit ist der Stand
der Technik zu recherchieren und das Tracking zu realisieren.

Voraussetzungen

Interesse an der Entwicklung einer Experimentierplattform fiir Multiroboter-
systeme mit einem Schwerpunkt auf der
Softwareentwicklung. Die Einarbeitung in
die bendtigten Entwurfswerkzeuge erfolgt
im Rahmen der Projektbearbeitung. Fir
dieses Projekt werden Studierende der
Fachhochschule Stidwestfalen gesucht, die
eine Abschlussarbeit anfertigen wollen, als
studentische Hilfskraft tatig sein mochten
oder im Fachgebiet Schaltungstechnik /
Industrieelektronik mitarbeiten wollen, um
Erfahrung im Bereich der Schaltungs-
entwicklung zu sammeln.

Multi-Roboter-Plattform




